Задание К.2. Определение скоростей точек твердого тела при плоском движении

Найти для заданного положения механизма скорости точек А, B и C,  и угловые скорости всех его звеньев, если известна угловая скорость кривошипа  ωОА

Схемы механизмов показаны на рис. 32–34, а необходимые данные приведены в табл. 7.

	Номер 
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Решение:

Скорость точки A направлена перпендикулярно к кривошипу О А (рис. 7). Ее модуль 
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Скорость точки B направлена перпендикулярно к кривошипу О1B (рис. 7). Ее модуль из проекции на АB 
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Определим положение центра мгновенных скоростей звена АВ - РАВ, для этого восстановим перпендикуляры к 
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Из рисунка 
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Треугольник АСРАВ равносторонний, тогда АС=АРАВ=СРАВ=30 см

Тогда 
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Направления всех скоростей указаны на рисунке.
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